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1. WSTEP

1.1.Przedmiot S.T.

Przedmiotem niniejszej S.Ta swymagania dotyce wykonania i odbioru robét w zakresie
instalacji systemu sygnalizagfizaru, ktore zostanwykonane w ramach tematu :
Instalacja sygnalizacjizasu w budynku Domu Studenta w Bydgoszczy przy as&ta 3i 5
wraz z centegbygnalizacji pearu zlokalizowaa w budynku Dydaktyki ul. Staszica 7, — | etap.

1.2.Zakres stosowania S.T.

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako doktimezetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu robét wymienionyctpunkcie 1.1.
Ustalenia zawarte w niniejszejcyfikacji dotycz zasad prowadzenia rob6t zwiazanych
z wykonaniem instalacji j/w i ob®jja:

- instalowanie systeméw sygnalizasji i alarmuai

* wymagania materiatowe

« technolog¢ montau

- transport i roztadunek

- skladowanie materiatow

e nadzér i odbiory

1.3Zakres rob6t S.T.

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotypzowadzenia rob6t teletechnicznych
i elektrycznych zgodnie z dokumejtgrojektowy wraz z rysunkami.

1.4 Okreslenie podstawowe

Okreilenie podstawowe w niniejszej specyfikacji technigjzs, zgodne z obowzujacymi

odpowiednimi normami i okteniami.

Wszystkie okékenia i nazwy uyte w niniejszej specyfikacjaszgodne lub réwnowae

z Polskimi Normami zawartymi w rozpglzeniu Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia

2002 roku w spraeie warunkow techmych, jakim powinny odpowiadadudynki i ich usytuowanie (Dz.U.
Nr 75,poz 690 z pd zm.), a w przypadku ich braku z normami k@mymi, warunkami technicznymi
wykonania i odbioru wymienionymi ywlidualnie, przy kadej pozycji dodatkowo.

Roboty mugzy¢ wykonane zgodnie z wymaganiami obeauijacych przepiséw , norm

i instrukcji. Nie wyszczegdlnienekjchkolwiek obowizujacych aktéw prawnych nie zwalnia
wykonawcy od ich stosowania.

1.5. Ogolne wymagania dotygze robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jékah wykonywania, zgodrié z dokumentagj
projektow, specyfikacj techniczi i poleceniami Inspektora Nadzoru. Zgodnie z2itust 1 oraz
art. 2 ust 1.ustawy z dnia 7.lipca4d89Prawo Budowlane (Dz. U z 2006r Nr 156, pt2&z pén. zm.),
wykonanie w/w robét budowlanych nigmaga pozwolenia na budew
Dziat rob6t opisanych w niniejszejesgfikacji wchodzi w sktad grupy wykonawcéw bramych
i tym samym podlega rygorom tego zé&spo
W zwizku z powyszym obowazuja nastpujace dokumenty:

« dokumentacja techniczna wraz zazahikami
« przepisy wspoélne dla wszystkich dziatéw robét
e przepisy BHP
« harmonogram wykonania operacji



1.6.Skrocony opis prac

Roboty elektryczne obje niniejsa specyfikacy obejmui:
1.6.1.System sygnalizacji p@ru

« monta czujek paarowych

« monta recznych ostrzegaczy paru

- monta modutéw sterujcych

« monta zasilaczy

« okablowanie instalaciji

« oprogramowanie centrali

- wykonanie préb i pomiaréw zgodnie z obamujacymi przepisami oraz przygotowanie
robot do odbioru

2. MATERIALY | URZ ADZENIA

Stosowane materialy i widzenia musg by¢ nowe, najlepszej jakoi, o parametrach dostosowanych
do czynnikéw wewgirznych i zewrtrznych, na ktérych dziatanie matyy¢ wystawione, a tate
doktadnie odpowiadavarunkom niezédnym do prawidtowego wykonania powierzonych robo6t
oraz do poprawnego funkcjonowania catefilasfi, przy czym niniejsze wyszczegdlnienie nigt je
ograniczajce. Stosowane materialy i ddzenia musgz posiadéa odpowiednie deklaracje zgoditd

lub certyfikaty dopuszczgje do stosowania ich w budownictwie oraz w techaleemowe;.

2.1.Jakasé¢ urzadzen

Wszystkie materialy i uydzenia muszby¢ zgodne z przepisami. Stosowane materiaty 4dgenia
musz posiadé odpowiednie deklaracje zgodiwolub certyfikaty dopuszczage do stosowania ich
w budownictwie. Wykonawca e zaproponowaurzadzenia innej marki pod warunkiere technika

ich wykonania oraz jakbbeda rownowane, a nawet wisze. W tym przypadku naie przedstawd
odpowiedni dokumentagj tych uradzen.

2.2.Przechowywanie i sktadanie dokumentéw

Wykonawca zapewni aby tymczasowo sktadowane méateda czasu gdydua one potrzebne do
robdt, byly zabezpieczone przed zanieazesziem, zachowaty swpjakos¢ i wtasciwosci do robot
i byly dostpne do kontroli Inspektora Nadzoru.

2.3.Materiaty nie odpowiadapce wymaganiom

Materialy te zostan przez Wykonawg wywiezione z terenu budowyadlz ztozone w miejscu wskazanym
przez Inspektora Nadzoru. 44y rodzaj robdt, w ktérym znajdupie nie zbadane i nie zaakceptowane
materiaty Wykonawca wykonuje na wlasne kgg\liczac sk z jego przejciem i niezaptaceniem.

2.4.Przewody elektroenergetyczne i sygnatowe

Typy przewodéw stosowtazgodnie z projektem technicznym zwanym dalej $Joséb uktadania przewodow
musi by dostosowany do

charakteru budynku oraz przeznaczenia paties w celu ograniczenia wzajemnego wplywu instalaciji.



2.5.Rury i listwy instalacyjne

Powinny by wykonane z materiatow niepalnych, wytrzymatych haatcznie i odpornych na dziatanie
luku elektrycznego.

Rury w przepustach powinnydgostatecznie wytrzymate na dziataniessiskapcych w miejscu

ich utaenia.

2.6.Urzadzenia i sprat

Wszystkie urgdzenia i sprgt wymieniono w PT. Urzdzenia i sprat nalezy instalowa zgodnie
z zaleceniami producenta oraz ich charaktgkami kierugc sk wytycznymi instalacyjnymi PT.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowzany do uywania takiego spetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego

wplywu na jak& wykonywanych robét. Liczba i wydajddsprztu ma gwarantowaprzeprowadzenie
rob6t zgodnie z zasadami glarymi w dokumentacji projektowej i specyfikacjctenicznej oraz
dotrzymanie terminu zawartego w umowl@szyny i uradzenia i sprgt zmechanizowanyzaywane

na budowie powinny ndiestalone parametry techniczne i powinny bgtawione zgodnie z wymaganiami
producenta oraz stosowane zgodnié plizeznaczeniem. Sptadxdacy wiasndcia Wykonawcy

lub wynajty do wykonywania rob6t ma byutrzymywany w dobrym stanie technicznym. M& agodny

z normami ochrorfyodowiska i przepisami dotygzymi uzytkowania. Zabronione jest przekraczanie
parametréw technicznych atoeych dla danego spgti. Sprzt uzywany na budowie natg zabezpieczy
przed mdiwoscia uruchomienia przez osoby trzecie.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie taki@todkow transportu, ktére nie wplyn
niekorzystnie na jakowykonywanych robét i wkiwosci przewaonych materiatow.
Wykonawcaduzie usuwa na wiasny koszt wszelkie zanieczyszczenia i uszéoid spowodowane
jego pojazdami na terenie natym do Akademii lub na terenach begpainio przylegtych.

5. WYKONYWANIE ROBOT
5.1.0g06Ine warunki wykonywania rob6t
5.1.1.Zabezpieczenie robot

Wykonawca zapewnia przez caty okres trwania raioto momentu odbioru, skuteczne zabezpieczenie
wszystkich robét i uidzen przez siebie wykonywanych lub instalowanych. Eletypenaraone na
uszkodzenie powinny zaststonkte warstvg ochronn az do chwili odbioru robét. Wykonanie
zabezpiecaaalezy do zada okreslonych niniejsz specyfikacy, a wiec w przypadku uszkodze
spowodowanych brakiem lub niedostategakaoscia zabezpieczenia koszty napraw ponosi Wykonawca.

5.1.2.0znakowanie instalacji

Wszystkie elementy instalacji oraz pozycje preehikdw sterowania natg prawidtowo oznakowa
Listwy montzowe podiczen elektrycznych i kacowki przewoddéw wszystkich pagiizen elektrycznych
nalgy réowniez oznakowa, a informacje na wszystkich tabliczkach mubg¢ zgodne z danymi
zawartymi w rysunkach wykonawczyclofugkonawczych ). Nalegy rowniez oznakowd wszystkie
miejsca rozggien i polaczen.



5.2.0PIS PRAC MONTAZOWYCH

5.2.1.Wykonanie instalacji

Instalacje prowadziw listwach instalacyjnych stosigj zalecenia PT. Zabranig; siykonywania przelgi

w betonowych elementach konstrukcyiidlowlanych oraz cienkicdtianach dziatowych w sposéb
ostabiagy ich konstrukgj. Przejcia obwodow instalacji przexiany, stropy musgby¢ chronione

przed uszkodzeniami w przepustachwyoh. Zdejmowanie izolacji i oczyszczanie przewoi mae
powodowauszkodzé zyt. Koncoéwki wielodrutowych przewodéw miedzianych maysmc zabezpieczone
zaprasowanymi tulejkami. Digayt wprowadzonych do spgiu lub uradzenia powinna unidiwi ¢
przydczenie ich do dowolnego zacisku.

5.3.ROBOTY ROZNE

W zakres robdét instalacyjnych wchodzi rownigykonanie nagpujacych robot:
*« mocowanie urgdzen

- ustawianie i konfiguracja ugdzen
- sprawdzenie poprawio montau i dziatania urzdzea
- sprawdzenie qgtosci polaczeh obwodow
« pomiary parametréw transmisyjnych
« pomiary rezystancji izolacji
- zabezpieczenie calego wypaenia i uradzer podczas wykonywania robot
az do momentu odbioru
- usunkcie uszkodze w podtynkowej instalacji elektrycznej podczas nagatlistew instalacyjnych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1.Zasady kontroli jakdci robot

Celem kontroli robét ¢dzie sterowanie ich przygotowaniem i wykonanieny, ebagna zatazom jakosé

robdt. Wykonawca jest odpowiedzialny za pddontrok i jakos¢ materiatdw i zapewnia odpowiedni system
kontroli whczapc personel, spet i zaopatrzenie.

6.2.Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryts przeprowadzone z wymogami norm. W przypadku, goiyry

nie obejmuj jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosomazna wytyczne krajowe, albo inne
procedury, zaakceptowane przez Inspektodzdla. Przed przygpieniem do pomiaréw lub bada
Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru aegd, miejscu i terminie pomiaru ich badania.

Po wykonaniu pomiaru lub badania Wykonawagstawi na pismie ich wyniki do alceptacji
Inspektora Nadzoru.

6.3.Raporty z bada

Wykonawca bdzie przekazywalnspektorowi Nadzoru kopie raportéw z wynikami &aghk najszybcie;.



6.4.Badania prowadzone przez Inspektora Nadeu

Dla celdw kontroli jakéci i zatwierdzenia, Inspektor Nadzoru uprawniorst @o dokonywania kontroli
pobierania probek i badania materiatosvadta ich wytwarzania i zapewniona medzie wszelka
potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonavprgducenta materiatéw.

6.5.Kontrola zgodndci wykonania prac

Do odbioru naley przedtay¢ dokumentacje powykonawgzwraz z wymaganymi badaniami i pomiarami.
Dokumentacja powykonawcza powinna zawigra

- kompletry dokumentagj techniczia powykonawcz, sktadajca sie z poszczegoélnych dokumentéow
sktadowych projektu uaktualnionych o wprowadzonéanyw 2 egzemplarzach

- protokdty, badania i pomiary dmizone do dokumentacji projektowej

« instrukcje funkcjonowania, obstugi i konserwacjizebne do eksploatacji wdzer w 2 egzemplarzach

Rysunki dokumentacji powykonawczej muppdawé tras: utozenia instalacji i rodzaj instalaciji.

6.6.Szkolenie personelu Inwestora

Z chwilg przegcia instalacji przez Inwestora i w terminie z nimgadnionym. Wykonawca wydeleguje
jednego ze swoich wykwalifikowanych przedstaeli w celu przeszkolenia personelu wyznaczonego
przez Kierownika Obiektu w zakresie postugyiva s¢ instalacy. Przedstawiciel Wykonawcy przeszkoli
personel w zakresie budowy adzen i ich pracy, ustawienia wszystkich elementéw skenoia ,
bezpieczestwa i kontroli, przekze on réwnie wszelkie informacje niezioine dla zapewnienia
bezawaryjnej pracy i bigcej obstugi instalacji.

7. OBMIAR ROBOT

Zestawienie urgdzen irobot, wedtug ktérego Wykonawca spagiiza oferg zostato opracowane na
podstawie projektu. Zaproponowana przgzomawcoéw cena powinna obejmatmadwniez
wyszczegolnione w ST roboty tymczasowsniarzysace.

8. ODBIOR ROBOT
8.1.Szczegoblne zasady odbioru robot

Przy odbiorze kacowym instalacji naley przedstawd nastpujace dokumenty:

«  projekt techniczny powykonawczy trasy kablowejraniesionymi ewentualnymi zmianami
i uzupetnieniami dokonanymi w czasie budowy)

* dziennik budowy

- potwierdzenie zgodrci wykonania instalacji z projektem technicznymyrmami
i obowhzujacymi przepisami w zakresie robét budowlanych.

- obmiary powykonawcze

«  protokoty wykonywanych badaodbiorczych

- dokumenty dopuszczgje do stosowania w budownictwie wyroby budowlantézych
wykonano instalacje

- dokumenty wymagane dla udzen podlegagcych odbiorom technicznym

W ramach odbioru kicowego nalgy:
+ sprawdzé czy instalacja jest wykonana zgodnie z projekteammnicznym powykonawczym



sprawdzé zgodnad¢ wykonania odbieranej instalaciji z wymaganiami praypadku odgpstw
sprawdzé w dzienniku budowy uzasadnienie koniec@iavprowadzenia odgpstw
sprawdz¢ protokoty odbiorow midzyoperacyjnych

sprawdzé protokoty odbioréw technicznych giowych

sprawdzé protokoty zawierajce wyniki bada odbiorczych

dostarczy protokot badania skuteczém dodatkowej ochrony przeciwparowe;j

Odbiér kacowy kaiczy sk protokolarnym przegciem instalacji do zytkowania lub protokolarnym
stwierdzeniem braku przygotowania instade uwzytkowania wraz z podaniem przyczyn takiego
stwierdzenia.

9. PLATNOSCI

Zgodnie z dokumentaajalezy wykona zakres robét wymieniony w pkt 1.6.niniejszej spgd@gcji
technicznej. Platéd nalery przyjmowa ryczaltowo, podstaavptatngci jest warté¢ (kwota) podana przez
Wykonawe

Cena robét obejmuje:

roboty przygotowawcze i trasowanie robot

zakup materiatow i uegddzeh

transport materiatéw i ugzlzeh na miejsce wbudowania
wykonanie wszystkich poddji przylaczeh do uradzen
wykonanie préb i pomiarow

prace porzdkowe

10. NORMY | DOKUMENTY ZWI AZANE

Roboty wykonywanegha zgodnie z regutami sztuki budowlanej oraz zgodnasgpujacymi
normami i przepisami:

PN-EN 54-14-2002U (Systemy sygnalizacji pozarowez—14 Projektowanie, zaktadanie, odbior,
eksploatacja i konserwacja instalacji

PKN-CEN/TS 54-14 2006 (Systemy sygnalizacjipmwej — cz.14 Wytyczne planowania, projektowania,
instalowania, odbioru, eksploatacji i konserwaciji.

PN-IEC 60364-1:2000(Instalacje elektryczne w olaektbudowlanych. Zakres, przedmiot

i wymagania podstawowe)

PN-IEC 60364-4-443:1999(Instalacje elektryczne vektach budowlanych. Ochrona dla

zapewnienia bezpiecistwa . Ochrona przed przepiami. Ochrona przed przegiami

atmosferycznymi lubaczeniowym)

Przepisy dotyaze konstrukcji urgdzen elektrycznych .

Przepisy Budowy Urmdzer Elektroenergetycznych

Roboty naley wykona® zgodnie z przepisami lokalnych jednostek admiagstinych

Wykonawca ma obowrek ustanowienia Kierownika Budowy z uprawnieniamikierowania

robotami w specjalriei instalacji w zakresie instalacji i wdzen elektrycznych i elektroenergetycznych.
Kierownik Budowy powinien posiadaawiadczenie kwalifikacyjne D oraz @aiadczenie

przynaleznosci do Okegowej Izby Irzynieréw Budownictwa



