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1. WSTEP

1.1.Przedmiot S.T.

Przedmiotem niniejszej S.Ta swymagania dotyce wykonania i odbioru robét w zakresie
instalacji systemu telewizji pmayslowej — monitoringu korytarzy , ktére
zostanwykonane w ramach tematu : Instalacja momitprikorytarzy Domu Studenta w Bydgoszczy
ul. Staszica 5 wraz z centrabkalizowarn w portierni budynku Dydaktyki ul. Staszica 7.-the.

1.2.Zakres stosowania S.T.

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako doktimezetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu robét wymienionychpunkcie 1.1.
Ustalenia zawarte w niniejszejcyfikacji dotycz zasad prowadzenia rob6t zwiazanych
z wykonaniem instalacji j/w i ob®jja:

* wymagania wykonawcze

- wymagania materiatowe

« technolog¢ montau

- transport i roztadunek

- skladowanie materiatow

» nadzér i odbiory

1.3Zakres rob6t S.T.

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotypzowadzenia rob6t teletechnicznych
i elektrycznych zgodnie z dokumejtgrojektowy wraz z rysunkami.

1.4 Okreslenie podstawowe

Okreslenie podstawowe w niniejszej specyfikacji technigjzs, zgodne z obowgzujacymi

odpowiednimi normami i okteniami.

Wszystkie okékenia i nazwy uyte w niniejszej specyfikacjaszgodne lub réwnowane

z Polskimi Normami zawartymi w rozpglzeniu Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia

2002 roku w spraeie warunkow techmych, jakim powinny odpowiadadudynki i ich usytuowanie (Dz.U.
Nr 75,poz 690 ze zm.), a w przypaitkubraku z normami braowymi, warunkami technicznymi
wykonania i odbioru wymienionymi ywlidualnie, przy kadej pozycji dodatkowo.

Roboty mugzy¢ wykonane zgodnie z wymaganiami obeaujacych przepiséw , norm

i instrukcji. Nie wyszczegdlnienekjchkolwiek obowizujacych aktéw prawnych nie zwalnia
wykonawcy od ich stosowania.

1.5. Ogolne wymagania dotygze robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jékah wykonywania, zgodrié z dokumentagj

projektow, specyfikacj techniczi i poleceniami Inspektora Nadzoru. Zgodnie z2itust 1 oraz

art. 29 ust 1 ustawy z dnia 7.lipc@4.8. Prawo Budowlane (Dz. U z 2006r Nr 156,p©28z pG. zm.),
wykonanie w/w rob6t budowlanych migmaga pozwolenia na budew

Dziat rob6t opisanych w niniejszejesgfikacji wchodzi w sktad grupy wykonawcéw bramych

i tym samym podlega rygorom tego zé&spo

W zwizku z powyszym obowazuja nastpujace dokumenty:

« dokumentacja techniczna wraz zazahikami

- przepisy wspoélne dla wszystkich dziatéw robét



e przepisy BHP
« harmonogram wykonania operacji

1.6.Skrocony opis prac
Roboty elektryczne obje niniejsa specyfikacy obejmu:

1.6.1. Telewizja dozorowa

- monta kamer wewatrznych

* mont& rejestratora cyfrowego

+  monta monitoréw LCD

- monta sterownika systemowego

+ okablowanie instalacji

wykonanie préb i pomiaréw zgodnie z obamijacymi przepisami oraz przygotowanie
robot do odbioru

2. MATERIALY | URZ ADZENIA
3.

Stosowane materialy i widzenia musg by¢ nowe, najlepszej jakoi, o parametrach dostosowanych
do czynnikéw wewgirznych i zewrtrznych, na ktérych dziatanie matpy¢ wystawione, a tate
doktadnie odpowiadavarunkom niezédnym do prawidtowego wykonania powierzonych robot
oraz do poprawnego funkcjonowania catefilasfi, przy czym niniejsze wyszczegdlnienie nigt je
ograniczajce. Stosowane materialy i ddzenia musgz posiadéa odpowiednie deklaracje zgoditd

lub certyfikaty dopuszczgje do stosowania ich w budownictwie oraz w techaleemowej.

2.1.Jakasé¢ urzadzen

Wszystkie materialy i uidzenia muszby¢ zgodne z przepisami. Stosowane materiaty 4dgenia
musz posiadé odpowiednie deklaracje zgodiwolub certyfikaty dopuszczage do stosowania ich
w budownictwie. Wykonawca e zaproponowaurzadzenia innej marki pod warunkiere technika

ich wykonania oraz jakbbeda rownowane, a nawet wisze. W tym przypadku naie przedstawd
odpowiedni dokumentagj tych uradzen.

2.2.Przechowywanie i sktadanie dokumentéw

Wykonawca zapewni aby tymczasowo sktadowane méateda czasu gdydua one potrzebne do
robat, byly zabezpieczone przed zanieazesziem, zachowaty swpjakos¢ i wtasciwosci do robot
i byly dostpne do kontroli Inspektora Nadzoru.

2.3.Materiaty nie odpowiadapce wymaganiom

Materialy te zostan przez Wykonawg wywiezione z terenu budowyadlz ztozone w miejscu wskazanym
przez Inspektora Nadzoru. Ay rodzaj robdt, w ktérym znajdupie nie zbadane i nie zaakceptowane
materiaty Wykonawca wykonuje na wlasne kgg\liczac sk z jego przejciem i niezaptaceniem.

2.4.Przewody elektroenergetyczne i sygnatowe

Typy przewodéw stosowtazgodnie z PT. Spos6b uktadania przewodéw musidogtosowany do
charakteru budynku oraz przeznaczenia paeties w celu ograniczenia wzajemnego wplywu instalaciji.



2.5.Rury i listwy instalacyjne

Powinny by wykonane z materiatéw niepalnych, wytrzymatych hadcznie i odpornych na dziatanie
tuku elektrycznego.

Rury w przepustach powinnydgostatecznie wytrzymate na dziataniessiskapcych w miejscu
ich utgenia.

2.6.Urzadzenia i sprat

Wszystkie urzdzenia i spret wymieniono w projekcie technicznym zwanym dd&dd@j. Uradzenia i sprat
naley instalowa zgodnie
z zaleceniami producenta oraz ich charaktgkami kierugc sk wytycznymi instalacyjnymi PT.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowzany do aywania takiego spezu, ktéry nie spowoduje niekorzystnego

wplywu na jalki& wykonywanych robét. Liczba i wydajddsprztu ma gwarantowaprzeprowadzenie
rob6t zgodnie z zasadami glarymi w dokumentacji projektowej i specyfikacjctenicznej oraz
dotrzymanie terminu zawartego w umowl@aszyny i uradzenia i sprat zmechanizowanyaywane

na budowie powinny ndi@istalone parametry techniczne i powinny bgtawione zgodnie z wymaganiami
producenta oraz stosowane zgodnié plizeznaczeniem. Sptadxdacy wiasndcia Wykonawcy

lub wynajty do wykonywania rob6t ma byutrzymywany w dobrym stanie technicznym. M& agodny

z normami ochrorfyodowiska i przepisami dotygzymi wzytkowania. Zabronione jest przekraczanie
parametréw technicznych ctomych dla danego sprtu. Sprzt uzywany na budowie natg zabezpieczy
przed mdiwoscia uruchomienia przez osoby trzecie.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takigodkdw transportu, ktore nie wplyn
niekorzystnie na jakowykonywanych robét i wkiwosci przewaonych materiatow.
Wykonawcadolzie usuwa na wiasny koszt wszelkie zanieczyszczenia i uszéoid spowodowane
jego pojazdami na terenie natym do Akademii lub na terenach begmalnio przylegtych.

5. WYKONYWANIE ROBOT
5.1.0g0Ine warunki wykonywania robét
5.1.1.Zabezpieczenie robot

Wykonawca zapewnia przez caty okres trwania rodotio momentu odbioru, skuteczne zabezpieczenie
wszystkich robot i uidzen przez siebie wykonywanych lub instalowanych. Eletpaaraone na
uszkodzenie powinny zastsstonkte warstvg ochronmn, az do chwili odbioru rob6t. Wykonanie
zabezpiecaenalery do zada okreslonych niniejsz specyfikacy, a wicc w przypadku uszkodae
spowodowanych brakiem lub niedostategakascia zabezpieczenia koszty napraw ponosi Wykonawca.

5.1.2.0znakowanie instalaciji

Wszystkie elementy instalacji oraz pozycje pgeehikOw sterowania natg prawidtowo oznakowa
Listwy montzowe podiczen elektrycznych i kacowki przewoddw wszystkich padizen elektrycznych
nalgy rowniez oznakowd, a informacje na wszystkich tabliczkach mubg¢ zgodne z danymi



zawartymi w rysunkach wykonawczyclofugkonawczych ). Naley rowniez oznakowd wszystkie
miejsca rozggien i polaczen.

5.2.0PIS PRAC MONTAZOWYCH

5.2.1.Wykonanie instalacji

Instalacje prowadziw listwach instalacyjnych stosigj zalecenia PT. Zabranig; siykonywania przelgi

w betonowych elementach konstrukcyiidlowlanych oraz cienkicdtianach dziatowych w sposéb
ostabiagy ich konstrukgj. Przejcia obwodow instalacji przexiany, stropy musgby¢ chronione

przed uszkodzeniami w przepustachwyoh. Zdejmowanie izolacji i oczyszczanie przewoi mae
powodowauszkodzé zyt. Koncoéwki wielodrutowych przewodéw miedzianych masmcé zabezpieczone

zaprasowanymi tulejkami. Digayt wprowadzonych do spgu lub uradzenia powinna unidiwi ¢
przydczenie ich do dowolnego zacisku.

5.3.ROBOTY ROZNE

W zakres robdét instalacyjnych wchodzi rownigykonanie nagpujacych robot:

« mocowanie urgdzen

- ustawianie i konfiguracja ugdzen

- sprawdzenie poprawio montau i dziatania urzdzea

- sprawdzenie ggtosci polaczeh obwodow

« pomiary parametréw transmisyjnych

« pomiary rezystancji izolacji

- zabezpieczenie calego wypaenia i uradzer podczas wykonywania robot
az do momentu odbioru

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1.Zasady kontroli jakdci robot

Celem kontroli robét é&dzie sterowanie ich przygotowaniem i wykonanieny, asagna zatazom jakosé

robét. Wykonawca jest odpowiedzialny za pédontrok i jakos¢ materiatow i zapewnia odpowiedni system
kontroli whczapc personel, spet i zaopatrzenie.

6.2.Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryets przeprowadzone z wymogami norm. W przypadku, guiyry

nie obejmuj jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosomazna wytyczne krajowe, albo inne
procedury, zaakceptowane przez Inspektodzdla. Przed przygpieniem do pomiaréw lub bafia
Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru @egd, miejscu i terminie pomiaru ich badania.

Po wykonaniu pomiaru lub badania Wykonawagstawi na pismie ich wyniki do alceptacji
Inspektora Nadzoru.

6.3.Raporty z bada

Wykonawca bdzie przekazywalnspektorowi Nadzoru kopie raportow z wynikami &aghk najszybcie;.



6.4.Badania prowadzone przez Inspektora Nadeu

Dla celow kontroli jakéci i zatwierdzenia, Inspektor Nadzoru uprawniorst @o dokonywania kontroli
pobierania probek i badania materiatowvadta ich wytwarzania i zapewniona medizie wszelka
potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonavpepducenta materiatow.

6.5.Kontrola zgodnaci wykonania prac

Do odbioru naley przedtay¢ dokumentacje powykonawgzwraz z wymaganymi badaniami i pomiarami.
Dokumentacja powykonawcza powinna zawéigra

- kompletry dokumentagj techniczia powykonawcz, skladagca sie z poszczegoélnych dokumentéow
sktadowych projektu uaktualnionych o wprowadzonéanyw 2 egzemplarzach

- protokéty, badania i pomiary dgdzone do dokumentacji projektowej

- instrukcje funkcjonowania, obstugi i konserwacjizebne do eksploatacji wdzer w 2 egzemplarzach

Rysunki dokumentacji powykonawczej muppdawé tras utozenia instalacji i rodzaj instalacji.

6.6.Szkolenie personelu Inwestora

Z chwila przegcia instalacji przez Inwestora i w terminie z niggadnionym. Wykonawca wydeleguje
jednego ze swoich wykwalifikowanych przedstéeli w celu przeszkolenia personelu wyznaczonego
przez Kierownika Obiektu w zakresie postugyiva s¢ instalacy. Przedstawiciel Wykonawcy przeszkoli
personel w zakresie budowy adzen i ich pracy, ustawienia wszystkich elementéw sienoia ,
bezpieczestwa i kontroli, przekze on réwnie wszelkie informacje niezioine dla zapewnienia
bezawaryjnej pracy i bigcej obstugi instalacji.

7. OBMIAR ROBOT

Zestawienie urgdzen irobot, wedtug ktérego Wykonawca spgiza ofer¢ zostato opracowane na
podstawie projektu. Zaproponowana przgzonawcoéw cena powinna obejmatmadwniez
wyszczegoélnione w ST roboty tymczasowmniarzysace.

8. ODBIOR ROBOT
8.1.Szczegoblne zasady odbioru robot

Przy odbiorze kicowym instalacji natey przedstawd nasgpujace dokumenty:

- projekt techniczny powykonawczy trasy kablowejraniesionymi ewentualnymi zmianami
i uzupetnieniami dokonanymi w czasie budowy)

« dziennik budowy

+  potwierdzenie zgodrici wykonania instalacji z projektem technicznymymami
i obowkzujacymi przepisami w zakresie rob6t budowlanych.

- obmiary powykonawcze

- protokoty wykonywanych badeaodbiorczych

» dokumenty dopuszczgje do stosowania w budownictwie wyroby budowlanketézych
wykonano instalacje

- dokumenty wymagane dla udzen podlegagcych odbiorom technicznym



W ramach odbioru kitowego nalgy:

+ sprawdzé czy instalacja jest wykonana zgodnie z projekteammnicznym powykonawczym

+ sprawdz¢ zgodnd¢ wykonania odbieranej instalacji z wymaganiami praypadku odgpstw
sprawdzé w dzienniku budowy uzasadnienie koniec@iavprowadzenia odgbstw

- sprawdzé protokoty odbioréw midzyoperacyjnych

« sprawdzt protokoty odbioréw technicznych gziowych

+ sprawdzé protokoty zawierajce wyniki badé odbiorczych

- dostarczy protokét badania skuteczéw dodatkowej ochrony przeciwparowej

Odbior kacowy kanczy sk protokolarnym przegiem instalacji do Zytkowania lub protokolarnym

stwierdzeniem braku przygotowania instal@de wytkowania wraz z podaniem przyczyn takiego

stwierdzenia.

9. PLATNOSCI

Zgodnie z dokumentaajalezy wykona: zakres robot wymieniony w pkt 1.6.niniejszej sga@gji
technicznej. Ptatééd nalezy przyjmowa ryczaltowo, podstagvptatngci jest warté¢ (kwota) podana przez
Wykonawe

Cena robét obejmuje:

- roboty przygotowawcze i trasowanie robot

«  zakup materiatéw i uedzen

- transport materiatléw i ugdzen na miejsce wbudowania

- wykonanie wszystkich pod&ji przylaczeh do uradzen

- wykonanie préb i pomiaréw

« prace poradkowe

10. NORMY | DOKUMENTY ZWI AZANE

Roboty wykonywanegha zgodnie z regutami sztuki budowlanej oraz zgodnasgpujacymi

normami i przepisami:

« PN-EN 50132-7:2003 (Systemy alarmowe. Systemy anz®ICCTV stosowane w zabezpieczeniach)

+  PN-IEC 60364-1:2000(Instalacje elektryczne w oldiektbudowlanych. Zakres, przedmiot
i wymagania podstawowe)

+  PN-IEC 60364-4-443:1999(Instalacje elektryczne vektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpiecistwa . Ochrona przed przepiami. Ochrona przed przegiami
atmosferycznymi lubakzeniowym)

- BN-84/8984-10 (Zaktadowe sieci telekomunikacyjnegwodowe. Instalacje wtrzowe.
Ogblne wymagania.)

- BN-84/8984-10 Zaktadowe sieci telekomunikacyjnestraowe. Instalacje wgirzowe

« PN-EN 50173 Technika informatyczna. Systemy okahlae strukturalnego.

« Normy zaktadowe TP.S.A.

« PN-EN 501322-1:1997 Systemy nadzoru wizyjnego

« PN93-E-08390/14 Systemy alarmowe. Wymagania ogbasady stosowania

Przeplsy dotyaze konstrukcji urzdzen elektrycznych .
Przepisy Budowy Urgdzen Elektroenergetycznych
« Roboty naley wykona zgodnie z przepisami lokalnych jednostek admiacstinych
« Wykonawca ma obowrek ustanowienia Kierownika Budowy z uprawnieniamikierowania
robotami w specjalrimi instalacji w zakresie instalacji i uidzen elektrycznych i elektroenergetycznych.
+  Kierownik Budowy powinien posiadaawiadczenie kwalifikacyjne D oraz @aiadczenie
przynalenosci do Okegowej Izby Irzynieréw Budownictwa



